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บทคัดย่อ  
น้ำเป็นปัจจัยสำคัญในการปลูกพืชเป็นอย่างมาก การใช้น้ำอย่างไม่มีประสิทธิ ระยะเวลาที่ไม่เหมาะสม  หรือมีปัญหา

ในการให้น้ำไม่ทั่วถึง อาจส่งผลกระทบกับพืชเกิดผลเสียหรือพืชชะงักการเจริญเติบโตและเหี่ยวตายได้ จึงจำเป็นเป็นอย่างยิ่งที่
จะต้องศึกษาหาวิธีการให้น้ำที่เหมาะสม งานวิจัยนี้จึงออกแบบระบบรดน้ำอัตโนมัติด้วยพลังงานแสงอาทิตย์และควบคุ มผ่าน
สมาร์ทโฟน เพื่อการพัฒนาต้นแบบระบบรดน้ำแบบอัตโนมัติ โดยใช้โซล่าเซลล์เป็นแหล่งพลังงานทดแทนและมีระบบสั่งการ
ผ่านสมาร์ทโฟนสำหรับปลูกต้นมะเขือเทศเปรียบเทียบกับการไม่ได้ใช้ระบบ การทดลองพบว่าระบบให้น้ำจะวัดความชื้นในดิน
ด้วยเซนเซอร์ทำการประมวลผลสัญญาณผ่านชุดควบคุมการให้น้ำอัตโนมัติเมื่อถึงค่าความช้ืนในดินที่เหมาะสมกับต้นมะเขือเทศ
และสั่งการผ่านสมาร์ทโฟนด้วยแอพพลิเคชั่น Blynk เมื่อเปรียบเทียบกับการไม่ใช้ระบบพบว่าการติดตามการเจริญของต้น
มะเขือเทศโดยใช้ระบบรดน้ำอัตโนมัติมีการเจริญที่ดีกว่าการไม่ได้ใช้ระบบรดน้ำอย่างมีนัยสำคัญ ซึ่งระบบรดน้ำอัตโนมัตินี้ช่วย
ลดต้นทุนในการผลิตและประหยัดเวลา ทำให้ผู้ใช้สามารถวางแผนควบคุมการผลิต และเก็บเกี่ยวได้อย่างมีประสิทธิภาพ 

 
คำสำคัญ : พลังงานแสงอาทิตย์, มะเขือเทศ, ระบบรดน้ำ, แอพพลิเคชั่น 
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Abstract 
Water is an important factor in gardening. Therefore, inefficient watering, inappropriate timing, or 

uneven watering may cause negative effects on plants, slow growth, and wilt. It is important to do research 
on how to water properly. For this reason, this study designed the automatic watering system that used 
solar energy and could be controlled via smartphone in order to create a prototype of the automatic 
watering system that used solar energy as an alternative energy source and can be controlled via 
smartphone for tomato planting and compare to ordinary planting without the system. According to the 
experiment, the watering system measured moisture in the soil with a sensor and processed the signal 
through automatic watering control unit. When the moisture in soil reached the level that suited tomato 
plants, there would be a command through smartphone application named Blynk. When compared to 
planting without the system, it was found that the following up on the growth of tomato plants using the 
automatic watering system showed better growth than planting without the watering system significantly. 
This automatic watering system helped reduce cost of production and save time. Hence, users could plan 
and control the production, including harvest efficiently. 
 
Keywords : Solar Energy, Tomato, Watering system, Application 
 

1. บทนำ (Introduction)  
น้ำเป็นปัจจัยหนึ่งในการปลูกพืช เกษตรกรจำเป็นต้อง

ใช้น้ำอย่างมีประสิทธิภาพและเกิดประโยชน์สูงสุดต่อการ
ผลิตผลผลิตทางการเกษตรให้ได้ปริมาณมากและมีคุณภาพ
ตรงตามความต้องการของตลาด [1] ปัจจุบันคนไทยนิยม
ปลูกพืชผลทางการเกษตรกันมากขึ้น ซึ่งต้องมีการดูแลเอา
ใจใส่ รดน้ำอย่างสม่ำเสมอและในแต่ละพื้นที่ปริมาณการใช้
น้ำในการปลูกผลผลิตทางการเกษตรที ่ เหมาะสมจะ
แตกต่างกันไปด้วยเช่นกัน [2] และเนื่องจากในปัจจุบัน
สถานการณ์โควิด-19 ทำให้รายได้จากผลผลิตลดลงและไม่
เพียงพอต่อการจ้างผู้คนจำนวนมาก และทำให้บางพื้นที่หัน
มาใช้ระบบรดน้ำอัตโนมัติเพื่อลดการจ้างงานแต่การที่จะ
เปล ี ่ ยนมาใช ้ ระบบรดน้ำผลผลิตทางการเกษตรนั ้น
จำเป็นต้องใช้สปริงเกอร์หรือตัวรดน้ำจำนวนมากเพื่อให้รด
น้ำได้อย่างทั่วถึง [3] ถ้าหากลืมปิดตัวจ่ายน้ำสปริงเกอร์ ตัว
จ่ายน้ำสปริงเกอร์จะทำงานอาจทำให้สูญเสียน้ำไปเปล่า
ประโยชน์ โดยประเทศไทยมีการส่งเสริมเกษตรของไทยใน
การสร้างนวัตกรรม [4] และนอกจากนี้ยังมีงานวิจัยระบบ
ให้น้ำแบบอัตโนมัติใช้เซลล์แสงอาทิตย์ที ่  ติดตามดวง
อาทิตย์เป็นแหล่งพลังงาน [5] มีพัฒนาการวัดพลังงาน

แสงอาทิตย์โดยใช้ Arduino Board โดยมีพารามิเตอร์ที่วัด
ได้ เช่น อุณหภูมิอากาศ และความชื้นในดิน เป็นต้น [6] 
และนอกจากนี้ ยังมีงานวิจัยที่นำต่อเข้ากับระบบน้ำเพื่อ
เปิด-ปิดโดยอัตโนมัติตามค่าที่กำหนดได้ [7] ทางผู้วิจัยจึงมี
การออกแบบเครื่องรดน้ำอัตโนมัติโดยมีวัตถุประสงค์เพื่อ
ออกแบบระบบรดน้ำอัตโนมัติด้วยพลังงานแสงอาทิตย์และ
ควบคุมผ่านสมาร์ทโฟน พัฒนาต้นแบบระบบรดน้ำแบบ
อัตโนมัติ โดยใช้โซล่าเซลล์เป็นแหล่งพลังงานทดแทน และ
เพื่อศึกษาการเจริญเติบโตของต้นมะเขือเทศเปรียบเทียบ
ระหว่างการใช้ระบบรดน้ำอัตโนมัติกับการไม่ได้ใช้ระบบรด
น้ำอัตโนมัติ 
 

2. วิธีการวิจัย (Methodology)  
2.1 ศึกษาปัญหา ศึกษาค้นคว้าเอกสารและงานวิจ ัยที่
เกี่ยวข้องเพื่อให้ได้ถึงข้อมูลและวิธีการพัฒนาระบบ 
2.2 ออกแบบขั้นตอนการทำงานของโปรแกรมควบคุม และ
กำหนดแนวทางและขั้นตอนการทำงานของวงจรควบคุม 
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2.3 การออกแบบการทำงานในระบบ IoT 
การทำงานของระบบรดน้ำต้นมะเขือเทศ โดยการทำงานผ่าน
บอร์ดควบคุมที่มีการเขียนโปรแกรมสั่งควบคุมระบบ ได้แก่ 
การรดน้ำต้นมะเขือเทศ การทำงานของโปรแกรม โดยมี
อุปกรณ์นำมาใช้ คือ 1) บอร์ดควบคุม ESP8266 2) เซนเซอร์
วัดความชื้นในดิน และสั่งการด้วยแอปพลิเคชัน Blynk ซึ่ง
เป็น platform ผู ้ใช้สามารถเชื ่อมต่อบอร์ดชนิดต่าง ๆ ที่
เชื ่อมต่ออินเตอร์เน็ตได้แล้วสามารถควบคุมการทำงานได้  
สร้างวงจรควบคุมระบบให้น้ำอัตโนมัติ ร่วมกับการติดตั้ง
ระบบเซลล์แสงอาทิตย์ 
2.4 การเพาะต้นกล้าต้นมะเขือเทศ โดยนำดินเพาะใส่ถาด
หลุมให้เต็มไม่ต้องอัดแน่น รดน้ำให้ชุ่ม เจาะหลุม นำหยอด
เมล็ดลงหลุม 1 เมล็ด จากนั้นกลบเบาๆไม่กดแน่น รดน้ำให้
ชุ ่ม แล้ววางถาดไว้ที ่ร่มรำไร (ไม่วางกลางแจ้งโดยตรงเพื่อ
ป้องกันต้นกล้าเฉา) รดน้ำ เช้า-เย็น และเพาะต้นกล้าอายุกลา้ 
15 วัน ย้ายลงกระถางเพื่อทำการทดลองต่อ 
2.5 การติดตั้งและวางระบบนํ้า ใช้ Arduino ในการสั่งงาน
เพื่อควบคุมอุปกรณ์ 3 อย่างคือ เซ็นเซอร์วัดความชื้นในดิน 
โซลินอยด์วาล์ว ปั้มนํ้า DC12V หลักการทํางานของระบบนํ้า 
เริ ่มจากเซ็นเซอร์ว ัดความชื ้นในดินจะตรวจวัดความช้ืน  
ถ้าระดับความชื้นต่ำกว่าที่กำหนดจะเปิดนํ้าจนเมื่อน้ำถึง
ระดับที่เซนเซอร์นํ้าก็จะหยุด ซึ่งปั้มน้ำ DC12V ก็จะทํางาน
ตลอดจนกว่าจะมีการถอดปลั๊กและใช้พลังงานทดแทนจาก
แสงอาทิตย์จนหมด 
 

3. ผลการวิจัย (Results)  
3.1 คุณลักษณะของดินที่นำมาใช้ทำการเพาะปลูก 
ตารางที่ 1 แสดงคุณลักษณะของดินที่นำมาใช้ทำการ
เพาะปลูก  

คุณลักษณะของดิน ตัวอย่างดิน 
pH 7.04 
อินทรียฺวัตถุ(%) 5.28 
ไนโตรเจนท้ังหมด(%) 0.49 
ฟอสฟอรัสท่ีเป็นประโยชน์ต่อพืช(mg/kg soil) 346.92 
ปริมาณโพแทสเซียมท่ีเป็นประโยชน์ (mg/kg 

soil) 
213.13 

    

จากการศ ึกษาค ุณล ักษณะของด ินท ี ่นำมาใช ้ทำ 
การเพาะปลูก พบว่ามีค่าความเป็นกรด-ด่าง 7.04, อินทรียฺ
วัตถุ 5.28 %, ไนโตรเจนท้ังหมด 0.49%, ปริมาณฟอสฟอรัส
ที่เป็นประโยชน์ต่อพืช 346.92 mg/kg soil) และ ปริมาณ
โพแทสเซ ี ยมท ี ่ เ ป ็นประโยชน ์  213 .13 mg/kg soil  
(ตารางที ่1) 
3.2 การทำงานของระบบรดน้ำมะเขือเทศ ได้มีการทำงาน
ผ่านบอร์ดควบคุมที่มีการเขียนโปรแกรมสั่งควบคุมระบบ 

หลังจากติดตั้งระบบ และโปรแกรม สามารถนำมาใช้
งานจริง ที่สามารถติดามสถานะตา่งๆ ของกระถางต้นไม้ 
และสามารถสั่งเปิด ปดิน้ำ สั่งการผ่านสมาร์ทโฟนด้วย 
application Blynk (ภาพที1่) 

 

 

ภาพที่ 1 การแสดงผลบนหน้าจอ ณ สถานที่ปลูก และหน้า 
application ของระบบรดน ้ำต ้นไม ้ เคล ื ่ อนท ี ่  พร ้อม
แอพพลิเคชั่นรดน้ำต้นไม้อัจฉริยะ 
3.3 การเจริญเติบโตของต้นมะเขอืเทศ 

3.3.1 ความยาวรากของต้นมะเขือเทศ  
เมื่อทำการปลูกต้นมะเขือเทศ และติดตามการเจริญใน

วันที่ 45 พบว่าการปลูกพืชแบบไม่ใช้ระบบมีค่าเฉลี่ยความ
ยาวรากของต้นมะเข ือเทศยาว 8.22±2.54 เซนติเมตร 
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เปรียบเทียบกับระบบรดน้ำต้นไม้อัตโนมัติมีคา่เฉลี่ยความยาว
รากของต้นมะเขือเทศยาว 17.55±3.10 เซนติเมตร ซึ่งระบบ
รดน้ำต้นไม้เคลื่อนที่ความยาวรากของต้นมะเขือเทศมีความ
ยาวมากกวา่การปลูกพืชแบบไม่ใช้ระบบรดน้ำ (ภาพที ่2) 

 

 
ภาพที่ 2 แสดงค่าเฉลี่ยความยาวรากของต้นมะเขือเทศที่
ผ่านการรดน้ำแบบไม่ใช้ระบบ เปรียบเทียบกับการใช้ระบบ
รดน้ำต้นไม้อัตโนมัติ 

3.3.2 ความยาวลำต้นของต้นมะเขือเทศ 
เมื่อทำการปลูกต้นมะเขือเทศ และติดตามการเจริญใน

วันที่ 45 พบว่าการปลูกพืชแบบไม่ใช้ระบบมีค่าเฉลี่ยความ
ยาวลำต้นของต้นมะเขือเทศยาว 30.10±5.02 เซนติเมตร 
เปรียบเทียบกับระบบรดน้ำต้นไม้อัตโนมัติมีคา่เฉลี่ยความยาว
รากของต้นมะเขือเทศยาว 54.20±5.69 เซนติเมตร ซึ่งระบบ
รดน้ำต้นไม้เคลื่อนที่ความยาวลำต้นของต้นมะเขือเทศมีความ
ยาวมากกว่าการปลูกพืชแบบไม่ใช้ระบบรดน้ำ (ภาพที ่3) 

 
ภาพที่ 3 แสดงค่าเฉลี่ยความลำต้นของต้นมะเขือเทศที่ผ่าน
การรดน้ำแบบไม่ใช้ระบบ เปรียบเทียบกับการใช้ระบบรดน้ำ
ต้นไม้อัตโนมัติ 

3.3.3 จำนวนใบของต้นมะเขือเทศ 
ทำการเก็บตัวอย่างใบในวันท่ี 45 พบว่าการปลูกพืชแบบ

ไม ่ ใช ้ ระบบม ีค ่ า เฉล ี ่ ยจำนวนใบของต ้นมะเข ือเทศ 
32.20±5.14 ใบ เปรียบเทียบกับระบบรดน้ำต้นไมอ้ตัโนมัติมี
ค่าเฉลี่ยของจำนวนใบต้นมะเขือเทศยาว 37.10±1.45 ใบ ซึ่ง

ระบบรดน้ำต้นไม้เคลื่อนที่มีจำนวนใบของต้นมะเขือเทศ
มากกว่าการปลูกพืชแบบไม่ใช้ระบบรดน้ำ (ภาพที ่4) 

 

 
ภาพที่ 4 แสดงค่าเฉลี่ยจำนวนใบของต้นมะเขือเทศที่ผ่าน
การรดน้ำแบบไม่ใช้ระบบ เปรียบเทียบกับการใช้ระบบรดน้ำ
ต้นไม้อัตโนมัติ 

3.3.4 ค่าปริมาณคลอโรฟิลล์ของต้นมะเขือเทศ 
ทำการเก็บตัวอย่างใบทำการหาค่าปริมาณคลอโรฟิลล์

ของต้นมะเขือในวันที่วันที่ 45 พบว่าการปลูกพืชแบบไม่ใช้
ระบบมีค่าเฉลี ่ยปริมาณคลอโรฟิลล์ 12.42±0.15 mg/g 
เปรียบเทียบกับระบบรดน้ำต้นไม้อัตโนมัติมีค่าเฉลี่ยปริมาณ
คลอโรฟิลล์ของต้นมะเขือเทศยาว 16.30±0.22 mg/g ซึ่ง
ระบบรดน้ำต้นไม้เคลื่อนที่ปริมาณคลอโรฟิลล์ต้นมะเขือเทศ
ค่ามากกว่าการปลูกพืชแบบไม่ใช้ระบบรดน้ำ (ภาพที่  5) 

 
ภาพที่ 5 แสดงค่าปริมาณคลอโรฟิลล์ของต้นมะเขือเทศที่
ผ่านการรดน้ำแบบไม่ใช้ระบบ เปรียบเทียบกับการใช้ระบบ
รดน้ำต้นไม้อัตโนมัติ 

 
4. การอภิปราย (Discussion) 

จากการออกแบบการสร้างระบบรดน้ำต้นไม้ ระบบรด
น้ำต้นมะเขือเทศอัตโนมัติ มีการแสดงผลบนหน้าจอ ณ 
สถานที่ปลูก และหน้า application ของระบบรดน้ำต้นไม้
เคลื่อนที่ พร้อมแอพพลิเคชั่นรดน้ำต้นไม้อัจฉริยะโดยผู้ใช้
สามารถติดตามและสั่งการผ่านสมาร์ทโฟน และติดตามการ
เจริญเติบโตของต้นมะเขือเทศ โดยได้ศึกษาความยาวรากของ
ต้นมะเขือเทศ ความลำต้นยาวของต้นมะเขือเทศ และจำนวน
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ใบของต้นมะเขือเทศ ทำการเก็บตัวอย่างใบในวันที่ 45 ต้น
มะเขือเทศมีค่าเฉลี่ยความยาวรากของต้นมะเขือเทศยาว 
17.55±3.10 เซนติเมตร มีค่าเฉลี ่ยความยาวรากของต้น
มะเขือเทศยาว 54.20±5.69 เซนติเมตร และค่าเฉลี่ยของ
จำนวนใบต้นมะเขือเทศยาว 37.10±1.45 ใบ 
 

5. สรุปผล (Conclusion)  
ระบบรดน้ำจะแสดงแสดงค่าต่างๆ เช่น ค่าอุณหภูมิ

อากาศ ความช้ืนในอากาศ และความช้ืนในดิน ระบบให้น้ำจะ
ใช้การประมวลผลการวัดความชื้นในดินด้วยเซนเซอร์ทำการ
ประมวลผลสัญญาณผ่านชุดควบคุมการให้น้ำเมื ่อถ ึงค่า
ความชื้นในดินที่เหมาะสมกับต้นมะเขือเทศและสั่งการผ่าน
สมาร์ทโฟนด้วยแอพพลิเคชั ่น Blynk ซึ ่งเป็น platformที่
สามารถเปิด-ปิดน้ำเองได้อีกด้วย เมื่อเปรียบเทียบกับการไม่
ใช้ระบบพบว่าการติดตามการเจริญของต้นมะเขือเทศโดยใช้
ระบบรดน้ำอัตโนมัติมีการเจริญที่ดีกว่า ทั ้งความยาวราก 
ความยาวลำต้น จำนวนใบ และปริมาณคลอโรฟิลล์ เมื่อ
เปรียบเทียบกับการไม่ใช้ระบบรดน้ำอย่างมีนัยสำคัญ ซึ่ง
ระบบรดน้ำอ ัตโนม ัต ิน ี ้ช ่วยลดต้นทุนในการผลิตและ
ประหยัดเวลา ทำให้ผู ้ใช้สามารถวางแผนควบคุมการผลิต 
และเก็บเกี่ยวได้อย่างมีประสิทธิภาพ ข้อเสนอแนะสำหรับ
งานว ิจ ัยนี้ควรศ ึกษาการเจร ิญเต ิบโตของพืชชน ิดอื่น
เปรียบเทียบกับพืชที่ทำการศึกษา และควรมีเซนเซอร์วัดค่า
อื่นๆ ที่มีผลต่อการเจริญเติบโตของพืช ในการใช้งาน 
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