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รหัสบทความ SEITS 70  

รถผู้ช่วยบรรณารักษ์ควบคุมไร้สาย 
Wireless Control Librarian Cart  
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บทคัดย่อ  
ห้องสมุด คือแหล่งสารนิเทศ บริการทรัพยากรสารนิเทศในรูปแบบต่าง ๆ เช่น หนังสือ วารสาร หนังสือพิมพ์ จุลสาร 

โดยมีบรรณารักษ์ เป็นผู้ดำเนินงาน และบริหารงานต่าง ๆ ในห้องสมุด โดยจัดระบบเป็น หมวดหมู่ และระเบียบเรียบร้อย 
เพื่อให้ผู้ใช้ห้องสมุดมีความสะดวกสืบค้นได้ง่ายและตรงกับความต้องการจึงมีการออกแบบชั้นใส่หนังสือเคลื่อนที่บังคับด้วย
แอพพลิเคชั่นและ มีการทำงานอย่างถูกต้องตามที่ ได้ออกแบบไว้จึงต้องมีการออกแบบตัวรถชั้นหนังสือเพื่อรองรับน ้าหนัก
หนังสือ ที่ใส่ในรถ ในการขนหนังสือน้ันจะมีความหนักที่ไม่เท่ากันน เพราะหนังสือแต่ละเล่มนั้นหนักและมีขนาดที่ไม่ เท่ากันจึง
ทำให้การถือไปนั้นลำบากบวกกับน้ำหนักหนังสือที่มากอาจทำให้ปวดแขนหรือปวดหลังเราจึงได้สร้าง ชั้นใส่หนังสื อบังคับได้
ขึ้นมาเพื่ออำนวยความสะดวกในการขนหนังสือไปเก็บตามหมวดต่างๆ  
 

Abstract  
Libraries are sources of information. Information resource services in various forms such as books, 

journals, newspapers, pamphlets, with librarians Operate and manage various tasks in the library by 
organizing the system into categories and orderly In order for library users to have the convenience of 
searching easily and meeting their needs, the mobile bookshelf is designed to be compulsory with the 
application and It is working properly according to It has been designed, therefore, the bookshelf car must 
be designed to support the weight of the books that are put in the car. Because each book is heavy and 
the size is not Equally, making it difficult to hold, plus the heavy weight of the book may cause arm pain or 
back pain, so we have created Mandatory book shelf has come up to facilitate the transport of books in 
different categories. 

 
Keywords : Water pollution, Remote-control  
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1. บทนำ (Introduction)  
ห้องสมุด คือแหล่งสารนิเทศ บริการทรัพยากรสารนิเทศ

ในรูปแบบต่าง ๆ เช่น หนังสือ วารสาร หนังสือพิมพ์ จุลสาร 
โดยมีบรรณารักษ์ เป็นผู้ดำเนินงาน และบริหารงานต่าง ๆ ใน
ห้องสมุด โดยจัดระบบเป็น หมวดหมู่ และระเบียบเรียบร้อย 
เพื่อให้ผู้ใช้ห้องสมุดมีความสะดวกสืบค้นได้ง่ายและตรงกับ
ความต้องการ เมื่อบรรณารักษ์ของมหาวิทยาลัยเทคโนโลยี
ราชมงคลพระนคร ศูนย์พระนครเหนือ เลขที่ 1381 ถนน 
พิบูลสงคราม แขวงบางซื่อ เขตบางซื่อ กรุงเทพมหานคร 
1080 ต้องการเก็บหนังสือ จ าเป็นต้องมีที่ใส่ภาชนะ พอเพื่อ
นาไปเก็บเข้าที่เข้าชั้นวาง หนังสือ จึงมีการออกแบบชั้นใส่
หนังสือเคลื่อนที่บังคับด้วยแอพพลิเคชั่นและ มีการทำงาน
อย่างถูกต้องตามที่ ได้ออกแบบไว้จึงต้องมีการออกแบบตัวรถ
ชั้นหนังสือเพื่อรองรับน้ าหนักหนังสือ ที่ใส่ในรถ ในการขน
หนังสือน้ันจะมีความหนักท่ีไม่เท่ากัน เพราะหนังสือแต่ละเลม่
นั้นหนักและมีขนาดที่ไม่ เท่ากันจึงทำให้การถือไปนั้นลำบาก
บวกกับน้ำหนักหนังสือท่ีมากอาจทำให้ปวดแขนหรือปวดหลัง
เราจึงได้สร้าง ชั้นใส่หนังสือบังคับได้ขึ้นมาเพื่ออำนวยความ
สะดวกในการขนหนังส ือไปเก็บตามหมวดต่างๆ จาก
สถานการณ์และเหตุผลที่กล่าวมานั้น คณะผู้จัดท าจึงเห็น
ความส าคัญที่จะสนองภาคปฏิบัติงาน ด้าน อิเล็กทรอนิกส์ 
เพื่อเป็นการศึกษาและประยุกต์ใช้ความรู้ในสาขาวิชาให้เกิด
ประโยชน์สูงสุดคณะผู้จัดท า จึงมี แนวคิดที ่จะสร้าง ช้ัน
หนังสือเคลื่อนที่ด้วยแอพพลิเคชั่น เพื่อช่วยในความสะดวก
ของบรรณลักษณ์ และ ความ เป็นระเบียบเรียบร้อย ที่ผ่าน
มามีการประดิษฐ์เครื่องมือใหม่ ๆ หรือดัดแปลงอุปกรณ์ต่าง 
เพื่อใช้เป็นเครื่องทุ่นแรงของงานแต่ ละประเภทและได้มีผู้
คิดค้นหุ่นยนต์เดินตามเส้นกึ่งอัตโนมัติเพื ่อช่วยในการเก็บ
ภาชนะ ซึ่งเป็นการออกแบบ หุ่นยนต์เดินตามเส้นกึ่งอัตโนมัติ
เพื่อช่วยในการเก็บภาชนะเพื่อสร้างจิตสำนึกให้แก่นักศึกษา
และบุคลากร โดย การนำเทคโนโลยีความรู้ด้านหุ่นยนต์เดิน
ตามเส้นมาช่วยอำนวยความสะดวกในการเก็บภาชนะในโรง
อาหาร จากการศึกษาข้อมูลที่เกี่ยวข้องทางคณะผู้จัดท าจึงได้
มีแนวคิดที่จะออกแบบและสร้าง รถบรรณารักษ์ ควบคุมไร้
สาย ท ี ่ ใช ้บอร ์ด Arduino ในการเข ียนโปรแกรม รถ
บรรณารักษ์ควบคุมไร้สายของเราสามารถ เคลื่อนที่เองได้โดย
ที่ไม่ต้องใช้รีโมทในการบังคับ 

 

  
  

 
 

2. วิธีการวิจัย (Methodology)  
2.1 งานเขียนแปบโดรงสร้างรถบรรณารักษ์ 
 

 
ภาพที่ 1 แบบสั่งงาน 3 มิติ รถบรรณารักษ ์
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ภาพที่ 2 อุปกรณ์ต่างๆของรถบรรณารักษ ์

 
2.2 การออกแบบไวริ่งไดอะแกรม 

 
ภาพที่ 3 ไวริ่งไดอะแกรมรถผู้ช่วย 

  

3.ผลการทดสอบโครงการ 
จากการดำเนินงานตามขั ้นตอนการสร้าง รถผู ้ช่วย

บรรณารักษ์ควบคุมไร้สายเรียบร้อยแล้ว ได้ทำการทดลอง
การทำงานและมีการบันทึกผลการทดลองลงในตารางที่ 1 , 2 

ตารางที ่ 1 ผลการทดสอบการรับน้ำหนักโดยนำวัตถุที ่มี
น้ำหนัก 20 กิโลกรัม ใส่ลงไปแล้วทดสอบ   จำนวน 5  

ทดสอบการทำงาน ได้ ไม่ได้ 

ครั้งท่ี 1   
ครั้งท่ี 2   

ครั้งท่ี 3   
ครั้งท่ี 4   
ครั้งท่ี 5   

จากผลการทดสอบการรับน้ำหนักโดยนำวัตถุท่ีมีน้ำหนัก 
20 กิโลกรัม ทดสอบ 5 ครั้ง คิดเป็น 100 เปอร์เซ็นต์ 

 ตารางที่ 2 ผลการทดสอบควบคุมรถผู้ช่วยบรรณารักษผ์่าน
เซนเซอร์ จำนวน 5 ครั้ง 

 
จากผลการทดสอบควบคุมรถผู้ช่วยบรรณารักษ์ผ่านเซนเซอร์ 

จำนวน 5 ครั้ง คิดเป็น 100 เปอร์เซ็นต ์
สรุปผลการทดสอบของรถผู้ช่วยบรรณารักษ์ควบคุมไร้

สาย การรับน้ำหนักวัตถุโดยนำวัตถุที่มีน้ำหนัก 20 กิโลกรัม 
ทดสอบ 5 ครั ้ง ผลปรากฏว่าทดสอบรับน้ำหนักได้ 5 ครั้ง 
100 เปอร์เซ็นต์ 

 
ตารางที่ 3 ทดสอบน้ำหนักหนังสือต่อความเร็ว 

น้ำหนัก เวลา ความเร็ว 

5 กิโลกรัม 7 วินาที 10 ซ.ม/วินาที 

10 กิโลกรัม 14 วินาที 10 ซ.ม/วินาที 

15 กิโลกรัม 21 วินาที 10 ซ.ม/วินาที 

 

ตารางที่ 3 ตารางทดสอบความเร็วเคลื่อนที่ 

ระยะทาง เวลา ความเร็ว 

10 ซ.ม 7 วินาที 12 รอบ/วินาที 

10 ซ.ม 14 วินาที 12 รอบ/วินาที 

10 ซ.ม 21 วินาที 12 รอบ/วินาที 

 

 

ทดสอบการทำงาน ได้ ไม่ได้ 
ครั้งท่ี 1   

ครั้งท่ี 2   

ครั้งท่ี 3   
ครั้งท่ี 4   
ครั้งท่ี 5   
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4.อภิปรายผล 
โครงการรถบรรณารักษ์ควบคุมผ่าน Color Sensor 

สร้างขึ ้นเพื่อวัตถุประสงค์เพื ่อนำไปใช้ในห้องสมุด เพื่อให้
บรรณาร ักษ ์ม ีความสะดวกสบายในการเก ็บหน ังสือ
จำเป็นต้องมีที่ใส่ภาชนะพอ เพื่อนำไปเก็บเข้าที่ช้ันวางหนังสือ 
 

5.สรุปผล (Conclusion)  
เป็นการสรุปผลการวิจัยบรรลุวัตถุประสงค์ที่ตั้งไว้อย่างไร

หรือไม่ ผลที่ได้รับมีความน่าเชื่อถืออย่างไร ในการทดสอบใน
ครั ้งนี ้ ได้ตรงตามหลักการทำงานที ่ต ้องการ แต่ยังมีขอ
ผิดพลาด การเดินทางด้วยล้อธรรมดา จะมีการเคลื่อนที่เบี้ยว
เล็กน้อยจนทำให้ตัวเซ็นเซอร์ไม่ทำงานตามสีที่กำหนดไวแ้ละ
การทำงานของกระบอกสูบจะช้าไปหน่อย เพราะต้องการ
ความแม่นยำในการดันหนังสือแต่ละขั้นตอน 
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