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บทคัดย่อ 

 โครงงานนี้มีวัตถุประสงค์เพื่อออกแบบระบบอัตโนมัติช่วยควบคุมความคงที่ของpH ของสารอาหาร ของสารABที่ฉีด
ลงในน้ำและสร้างระบบแจ้งเตือนค่า PH ของน้ำในระบบปลูกผักไฮโดรโปรนิกส์ เพราะปัจจุบันนี้ในเทคนิคการปลูกพืชแบบไร้
ดินหลายแบบด้วยกัน โดยการปลูกผักไฮโดรโปรนิกส์โดยใช้น้ำจะต้องมีการใช้สาร AB โดยเป็นแร่ธาตุให้กับผักและวัดค่า PH ใน
น้ำอยู่เรื่อย ๆ และปัญหาในการจะต้องมีการวัดค่า PH และให้สาร AB อยู่เรื่อย ๆเนื่องจากการไหลเวียนของน้ำจะทำให้ผัก
ไฮโดรโปนิกส์นั้นดูดสารอาหารเรื่อย ๆ และทำให้สารอาหารหรือปุ๋ยต่างๆ เจือจางจึงจำเป็นจะต้องมีการวัดค่า HP และให้สาร
AB อยู่ เรื่อย ๆ เพื่อให้ผักไฮโดรโปนิกส์ได้รับสารอาหารที่เพียงพอและเติบโดได้อย่างมีประสิทธิภาพและมีคุณภาพที่ดี จึงมีเเนว
คิดและหลักการในการสร้างที่จะนำ Micro Controller และอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ที่เป็น Sensor ต่างๆมารวมกัน และมีระบบ
แสดงผลบนหน้า Application Blynk เพื่อที่จะสร้างครื่องระบบแจ้งเตือนค่าPHของน้ำในระบบปลูกผักไฮโดรโปรนิกส์ผ่าน
สมาร์ทโฟนเพื่อท่ีจะให้บุคคลทั่วไปนั้นใช้งานได้อย่างสะดวกและลวดเร็วความสะดวกสบายและได้ค่าที่คงที่ของสารที่ฉีดลงในนำ้ 
และผลการทดสอบระบบแจ้งเตือนค่าPHของน้ำในระบบปลูกผักไฮโดรโปรนิกส์ผ่านสมาร์ทโฟน สามารถทำงานได้ปกติ ดังนั้น
เครื่องที่พัฒนาขึ้นสามารถ วัดค่า PH ของน้ำ และสามารถให้สาร AB ตามความเมาะสมแบบอัตโนมัติ และแจ้งเตือนค่า PH 
และฉีดสาร AB ที่ฉีดลงไปในน้ำผ่าน Application Blynk 
 
คำสำคัญ : ค่า PH, สาร AB , Application Blynk 

 

  

mailto:thanapol-nar@rmutp.ac.th
mailto:jaruwan-pa@rmutp.ac.th


 
การประชุมวิชาการและแสดงนิทรรศการระดับชาติ  พัฒนาวิศวกรรมและนวัตกรรมเทคโนโลยีสู่การเป็นผู้นำพอเพียงเพื่อความยั่งยืน  

ตามหลักปรัชญาเศรษฐกิจพอเพียง คร้ังท่ี 4 (SEITS2022) 5-6 พฤศจิกายน 2565 คณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยเกษมบัณฑิต กรุงเทพฯ 

 

 

683 

Abstract 
This project aims to design an automation system to control the stability of the nutrient pH of AB 

injected water and to create a PH alarm system in a hydroponic vegetable growing system. Because at 
present, in many types of soilless cultivation techniques by growing hydroponics vegetables using water 
requires the application of AB as a mineral to the vegetables and the PH value of the water is constantly 
measured, and there is a problem of having to measure the HP and reagents. AB because the flow of water 
will cause the hydroponics vegetables to absorb nutrients continuously and make nutrients or fertilizers. 
Therefore, it is necessary to measure the HP and continue AB administration in order for the hydroponics 
vegetables to receive adequate nutrition and to grow efficiently and of good quality. Therefore, there are 
concepts and principles for creating that will combine Micro Controller and electronic devices that are 
Sensors. And there is a notification system via Application Blynk in order to create a system to alert the PH 
value of water in the hydroponic vegetable growing system via smartphones so that the general public can 
use it. Convenient and fast wire, convenience and stable value of the substance injected into the water. 
And the test results of the system to alert the PH value of water in the hydroponic vegetable growing system 
via a smartphone can work normally Therefore, the developed machine can measure the PH value of water 
and can automatically supply the appropriate AB substance. and alert the PH value and inject AB substance 
injected into the water through the Application Blynk 
 
Keywords : PH value, AB substance, Application Blynk 
 

1. บทนำ (Introduction) 

    ปัจจุบันความต้องการในการทําเกษตรกรรมแบบสมัยใหม่
มีแนวโน้มเพิ่มขึ้นอย่างต่อเนื่อง ซึ่งมักจะ พบกับปัญหาพื้นท่ี
ในการทําเกษตรกรรมไม่เพียงพอ หรือพื้นที่ที่มีอยู่ไม่เหมาะ
แก่การทําเกษตรกรรม เช่น ดินเค็ม ดินเปรี้ยวจัด ดินทรายจดั 
ดินอินทรีย์ ดินปนกรวด เป็นต้น [1] จึงเป็นสาเหตุที่มีการ 
พัฒนาการปลูกพืชแบบใหม่ๆ ขึ้นมาเพื่อแก้ปัญหาดังที่กล่าว
มาข้างต้น 
     รูปแบบของการปลูกพืชชนิดใหม่คือการปลูกพืชไร้ดิน
แบบไฮโดรโปนิกส์ (Hydroponics) มีประโยชน์หลักๆ 2 
ประการด้วยกัน ประการแรกคือช่วยให้มีสิ ่งแวดล้อมที่ใช้
สําหรับการเจริญเต็บโตของ พืชได้มากขึ้น แทนที่จะเป็นการ
ใช้ดินอย่างเดิม ทําให้กําจัดตัวแปรที่ควบคุมไม่ได้ออกไปจาก
การปลูกพืช ประการที่สองก็คือ พืชหลายชนิดจะให้ผลผลิต
ได้มากในเวลาที ่น้อยกว่าเดิม และมีคุณภาพที ่ดีกว่าเดิม 
ขณะที่ใช้พื้นที่จํากัด นอกจากน้ียังมีการใช้น้ำน้อยลง เพราะมี
การใช้ภาชนะหรือระบบวนน้ำแบบปิดเพื่อ หมุนเวียนน้ำ [2] 

แต่ข้อเสียของการปลูกพืชวิธีนี้ในปัจจุบันคือต้นทุนค่อนข้าง
สูง พืชที่ปลูกได้มีความ หลากหลายน้อยและผู้ที่ปลูกจะต้องมี
ความรู้อย่างแท้จริงเพราะต้องควบคุมปริมาณแรธ่าตุต่างๆ ให้
ถูกต้อง ปัจจุบันสามารถใช้ภูมิปัญญาชาวบ้านในการปลูกพืช
แบบไฮโดรโปนิกส์ได้ ซึ่งผลผลิตที่ได้ไม่ แตกต่างกันมาก และ
ยังสามารถปลูกได้ทั้งผักไทย ผักจีนและผักต่างประเทศ [3] 
     การปล ูกพ ืชไร ้ด ินระบบรากแขวน (Aeroponics 
culture) คือการเติมออกซิเจนลงไปในสารละลายธาตุอาหาร 
เนื ่องจากว่ามีการฉีดพ่นสารละลายธาตุอาหารใส่รากพืช 
โดยตรง รากของพืชจึงได้รับออกซิเจนอย่างเพียงพอและ
ต่อเนื่อง ทําให้รากของพืชมีการเจริญเติบโตและ แตกแขนง
ได้อย่างรวดเร็ว อีกทั ้งสารละลายธาตุอาหารสามารถนํา
กลับมาใช้ใหม่ได้จึงเป็นระบบที่ลดการ ใช้น้ำและสารละลาย
ธาตุอาหารลงได้ และยังเป็นวิธีที่ลดความเสี่ยงในการติดเชื้อ
ราหรือแบคทีเรียบริเวณ รากพืช เนื่องจากว่าไม่ได้ใช้ดินใน
การปลูก ส่วนข้อเสียคือเป็นระบบที่มีต้นทุนสูง อีกทั้งเป็น
ระบบท่ี จะต้องใช้พลังงานไฟฟ้าหากเกิดกระแสไฟฟ้าขัดข้อง
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จะทําให้รากพืชขาดน้ำและอาหารทําให้พืชเหี่ยวได้ มีโอกาส
ที่หัวพ่นจะเกิดการอุดตันได้ รากพืชไม่สามารถทรงตัวอยู่เอง
ได้ถ้าเราจะปลูกพืชที่มีลําต้นขนาด ใหญ่จําเป็นต้องมีการ
สร้างเครื่องค้าจุนลําต้น [4] 
จากข้อมูลที่น่าสนใจข้างต้นจะเห็นได้ว่าการปลูกพืชไฮโดรโป
นิกส์มีข้อได้เปรียบกว่าและน่าสนใจ มากกว่า จึงเป็นท่ีมาของ
โครงงานนี้ที่จะระบบแจ้งเตือนค่า PH และระบบฉีดสาร AB 
อัตโนมัติเพื่อความสะดวกสบายของเกษตรกรและสามารถ
ควบคุมความเข้มข้นของสาร AB ในน้ำให ้ได ้ค ่าที ่คงที่
เหมาะสมกับผักไฮโดรโปนิกส์ 

 

2. วิธีวิจัย (Research Methodology) 

2.1เขียนแบบออกแบบโครงสร้างไฮโดรโปนิกส ์

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ภาพที่ 1 Drawing แสดงภาพฉายด้านบน ด้านหน้า และ
ด้านข้าง เพื่อบอกขนาดและองศาทุกส่วนของเครื่องไฮโดรโป

นิกส ์

 

 

 

    2.2 การออกแบบไวริงไดอะแกรม 

 

 

 

 

 

 

 

 

ภาพที่ 2 ไวริงไดอะแกรมสมาร์ทไฮโดรโปนิกส์  
       ภาพที ่2แสดงการทำงานของสมาร์ทไฮโดรโปนิกส์ 
Arduino NodeMCU รุ่น Esp32ทำงานท่ีความเร็ว 160Mhz 
SRAM 512Kหน่วยความจำFlash สำหรับโปรแกรมขนาด 
4M Byte ขาใช้งาน GPIO 36 ขาความละเอียดในการอ่านค่า 
ADC 12Bit สามารถเขียนโปรแกรม ผ่าน Arduino IDE ได้ 
เชื่อมต่อกับพอร์ต USB ผ่านชิป UART รุ่น CP2102 โดยมี
หน้าท่ี รับค่า ต่างๆมาจากเซนเซนต์ และควบคุมการสั่งงานรี
เลยเซ็นเซอร์วัดค่าph arduino สำหรับวัดความเป็น กรด-
เบส ของสารละลายโดยค่าที่วัดได้จะอยู่ในช่วง 0 - 14pHท่อ 
PVC ขนาด 1/2 ใช้ในการเป็นท่อลำเลียงน้ำและปลูกผัก
ไฮโดรโปนิกส์หลอดไฟ RTB 3 สี ทำหน้าที ่ส ่งเสริมการ
สังเคราะห์แสงของพืชพัดลมระบายอากาศจะทำหน้าถ่ายเท
อากาศ ระบายความร้อนปั๊มน้ำ 220 V ทำหน้าที่ปล่อยน้ำเข้า
สู่ท่อลำเลียงในการปลูกผักไฮโดรโปรนิกส์Wi-Fi HERO_2.4G 
มีหน้าที่ทำให้ตัวระบบสามารถ เชื่อมต่อกับอินเทอร์เน็ต2.3 
สร้างโครงไฮโดรโปนิกส์สำเร็จ 
 
2.4 ติดตั้งบอร์ดอาดูโน่, ติดตั้งค่าแอพพลิเคชั่นสำเร็จ,ปั๊มน้ำ
เซ็นเซอร์วัดค่าPHและวัดระดับน้ำ 
 
2.4.1 สถานท่ีทำการทดลอง 
บ้าน เลขท่ี 67 ซอยร่วมสุข10 หมู่1 ตำบลบ้านใหม่ อำเภอ
เมือง จังหวัดปทุมธานี 12000 อร์ 0960722614 
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3. ผลการวิจัย (Results)    
   3 . 1  ผลการออกแบบสมาร ์ท ไ ฮ โดร โปน ิกส ์ ผ ่ าน
Application Blynk 

  สมาร์ทไฮโดรโปนิกส์จะแสดงการทำงานการออกแบบวงจร
ระบบควบคุมการทํางานการออกแบบวงจรระบบการควบคุม
การทํางานของเครื่องได้ใช้โปรแกรม Arduino ESP32 แสดง
ภาพที2่ ซึ่งการเชื่อมต่อของอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์และไฟฟ้า
เข้าด้วยกัน โดยเริ่มจำนําเซ็นเซอร์ตรวจจับค่า PH ของน้ำ มา
เชื ่อมต่อกับ Arduino ESP32Relay module  10A 250V  
2 channel มาเชื่อมต่อกับ Arduino ESP32นําเซ็นเซอร์วัด
ค่าอุณหภูมิ มาเชื่อมต่อกับ Arduino UNOนํา Application 
Blynk มาเชื่อมต่อการควบคุมการเปิดและปิดมอเตอร์ เพื่อ
เปิดและปิดการทํางานเสียบปลั๊กเชื่อมต่อการควบคุม  เปิด
และปิดการทํางานของระบบ 
 

 

 

 

 

 

 

 
 

ภาพที่ 3 Drawing แสดงการวางภาพแบบ Isometric view 
เพื่อให้เห็นรายละเอยีดภายนอกของสมาร์ทไฮโดรโปนิกส์

ควบคุมผ่าน Application Blynk   
 

 

 

 

 

 

  ภาพที่ 4 สมาร์ทไฮโดรโปนิกส์ควบคุมผ่าน Application 
Blynk  ที่สร้างเสรจ็และพร้อมสำหรับการทดลอง 

   3.2 การดำเนินการทดสอบวดัคา่PHผ่าน Application 
Blynk   

  จากการทดสอบการทํางาน 2 รูปแบบคือ ผลการทดสอบ 
ประสิทธิภาพระบบเซ็นเซอร์ตรวจจับค่า PH ของน้ำ และ
ระบบแจ้งเตือนค่าPHของน้ำในระบบปลูกผักไฮโดรโปรนิกส์
ผ่าน Application Blynk  จากผลการทดสอบประสิทธิภาพ
ระบบเซ็นเซอร์ตรวจจับค่า PH ของน้ำ โดยผลการทดสอบจะ
ทดสอบด้วยการใส่สาร A และ B ผสมลงไปในน้ำ ในปริมาณ
ที่ไม่เท่ากันและใช้เซนเซอร์ที่ใช้วัดสาร PH ในน้ำทั่วไปที่ได้
มาตรฐานวัดเทียบกับเซนเซอร์ของโครงงานโดยทดสอบ
ทั้งหมด 4 ครั้ง สรุปได้ว่าความผิดพลาดของการวัดค่า PH 
ของน้ำ เกิดจากการใช้เซนเซอร์ที่ต่างกันแต่สามารถวัดค่า PH 
ของน้ำได้ใกล้เคียงกัน ซึ่งความผิดพลาดของการวัดค่า PH 
ของเกิดขึ ้นน้อยมาก โดยมีค่าความผิดพลาดเฉลี่ยอยู่ที ่ ± 
0.0025% 

 ตารางที่1 ทดสอบวัดค่าPH จากตัววัดค่าPHผ่าน 

Application Blynk   

คร้ังที 

 

ปริมาณ
สาร A,B  
น้ำ1ลิตร 

ค่า PH ที่ได้
จากเคร่ืองวัด

PH ผ่าน 
Application 

Blynk 

ค่าความ
ผิดพลาด 

1 A:50 g , 
B:100 g 

6.57 0.005% 

2 A:50 g , 
B:100 g 

6.66 0.006% 

3 A:50 g , 
B:100 g 

6.53 0.005% 
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ตารางที่2 ทดสอบวัดค่าน้ำ ผ่านตวัวัดค่าPH ผ่าน 
Application Blynk   

ครั้งท่ี น้ำ1ลิตร ค่าที่ได ้

1 100g 6.79 

2 50g 7.21 

3 100g 7.43 

    

   จากผลการทดสอบประสิทธิภาพระบบแจ้งเตือนค่าPHของ
น้ำในระบบปลูกผักไฮโดรโปรนิกส์ผ่าน Application Blynk 
โดยผลการทดสอบจะทดสอบด้วยการใส่สาร A และ B ผสม
ลงไปในน้ำ ในปริมาณที่ไม่เท่ากันและใช้เซนเซอร์ขโครงงาน
วัดสาร PH ในน้ำ เมื่อค่าสาร AB ต่ำหรือสูง กว่ากำหนด โดย 
PH ท ี ่กำหนดไว ้  ต ่ำกว ่า 6.8 ระบบจะแจ ้งแสดงบน 
Application Blynk “ ค่า PH ต่ำกว่ากำหนด :  ( ค่า PH ที่
วัดได้ ) ”  และสูงกว่า 6.8 ระบบแสดงบนหน้า Application 
Blynk “ ค่า PH สูงกว่ากำหนด :  ( ค่า PH ที่วัดได้ ) ” โดย
ทดสอบทั้งหมด 5ครั้ง สรุปได้ว่าจากการทดลองประสิทธิภาพ
ระบบแจ้งเตือนค่าPHของน้ำในระบบปลูกผักไฮโดรโปรนิกส์
ผ ่ า น  Application Blynk ร ะ บ บ ส า ม า ร ถ แ ส ด ง บ น 
Application Blynk ได้จะมีความคลาดเคลือ่นอยู่ท่ี0.0025% 

4. อภิปรายผล (Discussion) 

เครื่องแจ้งเตือนค่าPHของน้ำในระบบปลูกผักไฮโดรโปร
นิกส์ผ่านสมาร์ทโฟนที่ได้สร้างขึ้นสามารถลดปัญหาในการ
จะต้องมีการวัดค่า HP และให้สาร AB อยู่เรื่อย ๆเนื่องจาก
การไหลเว ียนของน ้ำจะทำให้ผ ักไฮโดรโปนิกส ์น ั ้นดูด
สารอาหารเรื่อย ๆ และทำให้สารอาหารหรือปุ๋ยต่างๆ เจือ
จางจึงจำเป็นจะต้องมีการวัดค่า PH และให้สาร AB อยู่ เรื่อย 
ๆ เพื่อให้ผักไฮโดรโปนิกส์ได้รับสารอาหารที่เพียงพอและเติบ
โดได้อย่างมีประสิทธิภาพและมีคุณภาพที่ดี โดยเครื่องแจ้ง
เตือนค่าPHของน้ำในระบบปลูกผักไฮโดรโปรนิกส์ผ่านสมารท์
โฟนมีฟังก์ชั่นการวัดค่า PH ในน้ำ เพื่อสามารถใส่สาร A , B 
ลงไปในน้ำได้อย่างเหมาะสมและมีระบบแสดงบนหน้า 
Application Blynk เมื่อค่าสาร AB ต่ำกว่ากำหนด โดย PH 
ที่กำหนดไว้ ต่ำกว่า 6.8 ระบบจะแสดงบนหน้า Application 
Blynk “ ค่า PH ต่ำกว่ากำหนด :  ( ค่า PH ที่วัดได้ ) ”  และ

สูงกว่า 6.8 ระบบจะแสดงบนหน้า Application Blynk “ ค่า 
PH สูงกว่ากำหนด :  ( ค่า PH ที ่ว ัดได้ ) ”  เพื ่อความ
สะดวกสบายและรวดเร็วในการ ตรวจสอบค่า PH ในน้ำ  

ในโครงงานนี้ได้ทําการทดสอบประสิทธิภาพในการวัด
ค่า PH ในน้ำ ของเครื่องแจ้งเตือนค่าPHของน้ำในระบบปลูก
ผักไฮโดรโปรนิกสผ์่านสมารท์โฟน โดยใช้ภาชนะใส่น้ำท้ังหมด 
4 ช้ิน แต่ละชิ้นจะผสมสาร A,B ลงไปในน้ำไม่เท่ากัน หลังจาก
นั ้นใช้เซนเซอร ์ตรวจจับค่า PH ของโครงงานเทียบกับ
เซนเซอร์ของเครื่องวัดทั่วไปที่ได้มาตรฐาน วัดค่า PH ในน้ำ
ของภาชนะแต่ละชิ้น เพื ่อหาค่าความผิดพลาดและพัฒนา
ระบบเซนเซอร์ตรวจจับค่า PH ของโครงงาน เพื่อให้ความ
แม่นยำหรือผิดพลาดน้อยที่สุด เมื ่อค่าสาร AB ต่ำ โดยใช้
ภาชนะใส่น้ำทั้งหมด 10 ชิ้น แต่ละชิ้นจะผสมสาร A,B ลงไป
ในน้ำในปริมาณที่มีมีสาร A,B น้อยมาก , A,B มาก และใส่
สาร A,B ในปริมาณที่เพียงพอ มาก ซึ่งจะทำการวัดค่า PH 
ในน้ำของภาชนะแต่ละชิ้นจะพบว่าภาชนะที่ใส่สาร A,B ใน
ปริมาณที่น้อยและใส่สาร A,B ในปริมาณที่น้อย ระบบจะแจ้ง
เตือนเข้าไปใน  แสดงบนหน้า Application Blynk  และ
ภาชนะที ่ใส่สาร A,B ในปริมาณที ่เหมาะสมโดยมีค่า PH 
เท่ากับ 6.8  ph ระบบไม่มีการแสดงบบนหน้า Application 
Blynk จากการทดสอบระบบแสดงบนหน้า  Application 
Blynk  เมื่อค่าสาร AB ต่ำหรือสูงกว่ากำหนด จะเห็นได้ว่า
ระบบสามารถทำงานได้อย ่างม ีประสิทธ ิภาพและไม่มี
ข้อผิดพลาดเกิดขึ้น 

การทดสอบการทํางานของเครื่องแจ้งเตือนค่าPHของ
น้ำในระบบปลูกผักไฮโดรโปรนิกส์ผ่านสมาร์ทโฟน เพื่อหาค่า
ความความคลาดเคลื่อน ของเซ็นเซอร์ และหาข้อผิดพลาด
ของระบบควบคุมการทํางานอัตโนมัติโดยมีการทดสอบได้แก่ 
ทดสอบเซ็นเซอร์ตรวจจับค่า PH ของน้ำเพื่อทดสอบความ
แม่นยําของเซ็นเซอร์ตรวจจับค่า PH ของน้ำ มีค่าความ
คลาดเคลื่อนเฉลี่ย 0.0065 % และ การทดสอบระบบแสดง
บนหน้า Application Blynk เมื่อค่าสาร AB ต่ำหรือสูงกว่า        
กำหนด เพื่อทดสอบความแม่นยําในการแจ้งแสดงบนหน้า 
Application Blynk ไม ่ม ีความคลาดเคลื ่อน ซ ึ ่งจากการ
ทดสอบทั้งหมดเครื่องแจ้งเตือนค่าPHของน้ำในระบบปลูกผัก
ไฮโดรโปรนิกส์ผ่านสมาร์ทโฟนสามารถทํางานได้ จากผลการ
ทดสอบ 
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5. สรุปผล (Conclusion) 
การออกแบบโครงสร้างของเครื ่องด้วยการกําหนด

ขนาดและคัดเลือกวัสดุ ซึ ่งส่วนประกอบ หลักของเครื ่อง
ได้แก่ ตู ้เหล็กคอนโทรล 8*38*9 เซ็นติเมตร ภายในตู้จะ
ติดตั้งส่วนของวงจรอิเล็กทรอนิกส์และเดินไฟในส่วนของ
ระบบควบคุมการทํางาน โดยจะทําการเขียนโค้ดของแต่ละ
ส่วนของการทํางานและทําการอัปโหลดโค้ดเข้ากับ Arduino 
ESP32 

การออกแบบระบบควบคุมการทํางานของเครื่องแบ่ง
ออกเป็น 2 ส่วน ได้แก่ การออกแบบ วงจรระบบควบคุมการ
ทํางาน และการออกแบบโค้ดเพื ่อใช้สําหรับควบคุมการ
ทํางาน ซึ่งการออกแบบ วงจรระบบควบคุมการทํางานจะทํา
การเขียนแบบวงจรไฟฟ้าเพื่อจําลองการเชื่อมต่อของวงจร
อิเล็ก ทรอกนิกส์ต่าง ๆ เข้าด้วยกัน การออกแบบโค้ดเพื่อใช้
สําหรับควบคุมการทํางาน ได้ทําการเขียนโค้ด บนโปรแกรม 
Arduino IDE ซึ่งโค้ดควบคุมการทํางานมีทั้งหมด 2 รายการ 
ได้แก่ โค้ดควบคุมเซ็นเซอร์วัด ตรวจจับค่า PH ของน้ำ และ
โค้ดระบบแสดงบนหน้า Application Blynk เมื่อค่าสาร AB 
ต่ำหรือสูงกว่ากำหนด โดย PH ที่กำหนดไว้ ต่ำกว่า 6.8 ระบบ
จะแจ้งเตือนข้อความ “ ค่า PH ต่ำกว่ากำหนด :  ( ค่า PH ที่
วัดได้ ) ”  และสูงกว่า 6.8 ระบบจะแจ้งเตือนข้อความ “ ค่า 
PH สูงกว่ากำหนด :  ( ค่า PH ที่วัดได้ ) ”  

 

6. กิตติกรรมประกาศ 
  ปริญญานิพนธ์ฉบับนี้สำเร็จลุล่วงไปได้ด้วยความช่วยเหลือ
อย่างดียิ่งทางคณะผู้จัดทำจึงขอกราบขอบพระคณุคณาจารย์
ในสาขาวิชาเทคโนโลยีวิศวกรรมนวัตกรรมเพื่อความยั่งยืน 
ทุกท่าน และอาจารย์ทีปรึกษาประจำโครงงาน ที่ได้ให้ความรู้
กับคณะผู้จัดทำคอยให้คำปรึกษาและชี้แนวทางในการสร้าง 
การพัฒนาโครงงาน รวมถึงแนวทางการแก้ไขปัญหา พร้อม
ทั ้งเสียสละเวลาอันมีค่า ให้คำแนะนำ รับฟังปัญหาและ
อุปสรรคที่เกิดขึ้นในการสร้างและพัฒนาโครงงานนี้ 
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